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.g 2 Antrieb Batterie Batterie
N
g 3 Tragfahigkeit kg 3000 3500
X
4 Lastschwerpunkt mm 500 500
Hub mm 3000 3000
6 Gabelzinkenmale LxBxT mm 1070x125%x45 1070x125x50
7 Neigung Hubgerist Vv/iz Grad 6°/12° 6°/12°
% 8 Lastabstand mm 480 480
=
o3 © Bodenfreiheit (beladen, tiefste Stelle) mm 120 120
=
2 10 Lange einschlielllich Gabelricken mm 2560 2560
©
2=
@ 11 Gesamtbreite mm 1230 1230
S GesamtmaRe
i.%, 12 Hohe Hubgerist eingefahren mm 2120 2120
13 Hohe Hubgeriist ausgefahren mm 4160 4160
14 Hohe Oberseite Fahrerschutzdach mm 2250 2250
15 Wenderadius mm 2315 23415
16 Mindest(gang)breite fir 90°-Wende mm 2425 2425
17 Fahrgeschwindigkeit (leer) km/h 1i5 15
o e
£ Geschwindigkeit Lo i
% 18 Hubgeschwindigkeit (voll beladen) mm/s 300 280
©
a 19 Max. Steigfahigkeit % 15 15
20 Radergrofie, vorn mm 28x9-15-12 28x9-15-12
Bereifung
= 21 RadergrdRe, hinten mm 18x7-8-14 18x7-8
E 22 Radstand mm 1710 1710
[Ny ”
23 Spurweite vorn/hinten mm 1000/980 1000/980
24 Eigengewicht kg 5100 5350
25 Fahrmotor kw 15 15
o Motor
- 26 Hubmotor kw 12 12
g 27 Batterie Kapazitat/Spannung V/Ah 80/500 80/550
‘f_’ 28 Hersteller CURTIS CURTIS
S Controller
E 2o Typ AC 2
30 Arbeitsdruck Hydraulik bar 175 175
A
a: Sicherheitsabstand
m FB30 mm FB35 b: Ladungslénge
v: Wenderadius
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